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Umrustung Pedelec

Einer tritt und alle wollen mit

> Bedieneinheit

Unterstutzung wahlen
Pairing auslosen
Fehler/Status anzeigen

Motor

Einfach austauschbar
Verwaltet Signale

Besitzt Akku
10 x In der Sekunde
Sensor Geringer Stromverbrauch
An Kette

Motivation und Ziele Architektur

* Einfache Nachrustmoglichkeit * nrf 52DK von Nordic Semiconductor

zum Pedelec * Chip: nrf 52832 (1x 64 MHz Cortex-M4)
* Billiger als ein E-Bike
* Komponenten an mehreren
Fahrradern verwendbar (Motor)

Technologie
* Bluetooth Low Energy (BLE)
* Zephyr RTOS (Real-Time Operating System)

Fachliche Inhalte * Visual Studio Code mit nrf Connect SDK

* Evaluierungsprojekt
* Unterscheidung Debug- und
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