Innovationlab

Electronic Control

Fur ferngesteuerte Fluggerate

Projektziele
* Web UI fur Monitoring &

Konfiguration der Parameter

flir den Operator am Boden (in ENG/DEU)
* WLAN Access Point

e LIVE Ubertragung von mehreren
Sensordaten und RC Knuppelposition

* RC und Receiver Verbindung

Hardware

e STM32-Board basierend auf ARM Cortex M33
* Integrierter WIFI Chip: MXCHIP EMW3086
e Remote Controller: T14SG 2.4 GHz

e Receilver Futaba R7314SB 14 Ch + Sbus
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Abb. 2: STM32U585 IO0T2a

https://www.st.com/en/evaluation-tools/b-u585i-io0t02a.html

Systemstatus Motorstatus Motor-Parameter System-Parameter Einlernen Test Logging Firmware Deutsch

Systemstatus

Geratename: STM32-B-US5851-1o0T2A
Firmware-Version: v1.0.0
ECU-Temperatur: 27

Externe Temperatur: 36.2
Spannung: 3.159

Luftdruck: 939.59

Server-Adresse: 192.168.0.1

RTC Zeit: 16:13:52 27.6.2025

Abb. 3: : Website
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Abb. 1: Kidando Helikopter

Herausforderungen

* Microcontroller haben begrenzten Speicher
* Eingeschrankte Hardware Verfugbarkeit
* Persistente Konfigurationsdaten notig
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